XKDZ909

Produktdatenblatt

Eigenschaften

Eingekerb. Betriebsmech.-

Positionskerbenmech. f. Nocke m. variab.

Zusammensetz.

Hauptmerkmale
Produkt oder

Separate Teile fur Controller

Komponententyp

Steuerungszubehor

Zubehor-/Teilekategorie

Hebeanw. f. mittlere Lasten

Produktspezifische

Anwendung

XKDF

Produktkompatibilitat
Zubehor-/Teiletyp

Kerbmechanismus
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Stellungsausklinkmechanismus
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